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énoncé

Dans le plan muni d'un repere (O;1, ),
soit A(1;4),B(—2;—-1),C(—1;0,7) et E(1;1).
A, B et C sont-ils alignés ?
Soit 7 la droite paralléle & (AB) passant par_E> et M(x;y) un point de 2.
Montrer qu’il existe un unique réel t tel que EM = tAB.

Déterminer les coordonnées du point F tel que ﬁ = 2ﬁ — 31@.
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correction

Les points A, B et C sont alignés si, et seulement si, les vecteurs zﬁ et R
sont colinéaires.
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correction

Les points A, B et C sont alignés si, et seulement si, les vecteurs zﬁ et R
sont colinéaires. Autrement dit, s'il existe un réel k non nul tel que :

AB — kAC
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correction

Les points A, B et C sont alignés si, et seulement si, les vecteurs zﬁ et R
sont colinéaires. Autrement dit, s'il existe un réel k non nul tel que :
AB = kAC
Or,
— -2
,ﬁ( 3) ot R(_”)

-5
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correction

Les points A, B et C sont alignés si, et seulement si, les vecteurs zﬁ et R
sont colinéaires. Autrement dit, s'il existe un réel k non nul tel que :
AB = kAC

Or,
-3 -2
A—é( _5) ot R( _3,3)
Alors,
-3 =-2k
zﬁzk@@{ 5— _33
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correction

Les points A, B et C sont alignés si, et seulement si, les vecteurs zﬁ et Z@
sont colinéaires. Autrement dit, s'il existe un réel k non nul tel que :
AB = kAC

Or,
-3 -2
/@(_5) ot Eé(_3l3)
Alors,
-3 =-2k
ﬁzm@{—S:—Sﬁ;k
P
& k—g—o
- 33

Ceci étant impossible, les vecteurs zﬁ et E_C> ne sont pas colinéaires et les
points A, B et C ne sont pas alignés.
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correction

Autre méthode : Les points A, B et C sont alignés si, et seulement si, les
vecteurs AB et AC sont colinéaires.
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correction

Autre méthode : Les points A, B et C sont alignés si, et seulement si, les
vecteurs AB et AC sont colinéaires. Autrement dit, si, et seulement si,

“aYae ~ Yapae =0
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correction

Autre méthode : Les points A, B et C sont alignés si, et seulement si, les
vecteurs AB et AC sont colinéaires. Autrement dit, si, et seulement si,

Yy~ Yapkae = O

Or,

B(5) o 2(as)

-3,3
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correction

Autre méthode : Les points A, B et C sont alignés si, et seulement si, les
vecteurs AB et AC sont colinéaires. Autrement dit, si, et seulement si,

Yy~ Yapkae = O

Tom() e m()

Alors,

XoYae — YapXae = —3 % (=3,3) — (=5) x (-2)
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correction

Autre méthode : Les points A, B et C sont alignés si, et seulement si, les
vecteurs AB et AC sont colinéaires. Autrement dit, si, et seulement si,

apYae ~ Yaptae =0

Or,

4(3) o %)

-3,3
Alors,

XoYae — YapXae = —3 % (=3,3) — (=5) x (-2)
0,140

Les vecteurs zﬁ et E_C> ne sont pas colinéaires et les points A, B et C ne
sont pas alignés.
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correction

—
M € 9 si et seulement si EM etzﬁ sont colinéaires, d’ou le résultat.
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correction

—
M € 9 si et seulement si EM etzﬁ sont colinéaires, d’ou le résultat.

Ona:A_f(xF_l) et lﬁ(g) et zﬁ(:g>donc

yr—4
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correction

—
M € 9 si et seulement si EM etzﬁ sont colinéaires, d’ou le résultat.

Ona:A_F>(xF_1) et lﬁ(g) et zﬁ(:g>donc

yr—4

ﬁ:zza_ﬁ—&@@{ ¥ —1=15

yp—4=19
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correction

—
M € 9 si et seulement si EM etzﬁ sont colinéaires, d’ou le résultat.

Ona:ﬁ(xF_l) et lﬁ(g) et zﬁ(:g)donc

yr—4

ﬁ:zﬁ—&@@{ ¥ —1=15

yp—4=19

N xp=16
yp=23
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correction

—
M € 9 si et seulement si EM etzﬁ sont colinéaires, d’ou le résultat.

Ona:ﬁ(xF_l) et lﬁ(g) et zﬁ(:g)donc

yr—4

ﬁ:zﬁ—&@@{ ¥ —1=15

yp—4=19
xp=16
ﬁ{w=m

F a pour coordonnées ( 16; 23).
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