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énoncé

Dans un repére (O , ]' , k ) de I'espace, on considére les points
A(1;0;2),B(2;1;2),C(3;0;0) et D(5;—2;—4).

Une représentation paramétrique de :
2) ladroite (AB) est: b) duplan (ABC)est: ¢) duplan (ABC) est:

x=2—t x=5+t+4t x=14+t+2¢

y=1—t y=-—2—+t-2t y=t

z=2-4+t z=—4—-2t—6t z=2-2t
teR teRett € R te Rett € R

Maths TS obligatoire QCM d'autoévaluation, exercice 86 page 295



correction

x=2—t
a) Soit A la droite de représentation paramétrique ¢ y =1—+t ,t € R
z=24t
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correction

x=2—t
a) Soit A la droite de représentation paramétrique ¢ y =1—+t ,t € R
z=24t

Premiére méthode :
On étudie si un vecteur directeur de A est aussi vecteur directeur de (AB)
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correction

x=2—t
a) Soit A la droite de représentation paramétrique ¢ y =1—+t ,t € R
z=2-+t

Premiére méthode :
On étudie si un vecteur directeur de A est aussi vecteur directeur de (AB)

Rappel
Dans un repére (O ;7,7,k) de I'espace, on considére la droite 2 passant par A(x4 ;¥ ;z4) et de vecteur
o
directeur ii | B
v
X =xp +ta
M(x;y;z) € 2 siet seulement si il existe un réel ttel que : { y = y4 + tB . On dit que ce systéme
z=12zp+1ty
d’équations est une représentation paramétrique de la droite & passant par A et de vecteur directeur i.
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correction

-1
a) Un vecteur directeur de A estii | —1
1
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correction

-1
a) Un vecteur directeur de A estii | —1
1

Dans un repére (O ;1,],k) de lespace, soit A(xa;y4;24) et B(xg; yg; zg). Alors :

XB — XA
1@ (yB —yA)

ZB — ZA
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correction

-1
a) Un vecteur directeur de A estii | —1
1

Dans un repére (O ;1,],k) de lespace, soit A(xa;y4;24) et B(xg; yg; zg). Alors :

XB — XA
1@ (yB —yA)

ZB —ZA
1
Le vecteurzﬁ 1 | estun vecteur directeur de la droite (AB).
0
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correction

a) Etudions si les vecteurs ii et zﬁ sont colinéaires.
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correction

a) Etudions si les vecteurs ii et zﬁ sont colinéaires.

Les vecteurs AB et 1’ sont colinéaires si, et seulement si, il existe un réel k
—
tel que u° = kAB.
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correction

a) Etudions si les vecteurs i et zﬁ sont colinéaires.
Les vecteurs AB et 7 sont colinéaires si, et seulement si, il existe un réel k
tel que W = kAB.
Autrement dit, si le systéme suivant admet une unique solution :

—1=1k
—1=1k
1= 0k
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correction

a) Etudions si les vecteurs i et zﬁ sont colinéaires.
Les vecteurs AB et 7 sont colinéaires si, et seulement si, il existe un réel k
tel que W = kAB.
Autrement dit, si le systéme suivant admet une unique solution :

—1=1k

—1=1k

1= 0k
—1=1k -1=k
—-1=1k < {-1=k
1=0k 1=0
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correction

a) Etudions si les vecteurs i et zﬁ sont colinéaires.
Les vecteurs AB et 7 sont colinéaires si, et seulement si, il existe un réel k
_>
tel que u° = kAB.
Autrement dit, si le systéme suivant admet une unique solution :

—-1=1k

—-1=1k

1= 0k
—1=1k -1=
—-1=1k < {-1=k
1=0k 1=0

. , . —
Ce systéme n’a pas de solution donc les vecteurs 1@ et u' ne sont pas
colinéaires.

Maths TS obligatoire QCM d’autoévaluation, exercice 86 page 295



correction

a) Etudions si les vecteurs i et zﬁ sont colinéaires.
Les vecteurs AB et 7 sont colinéaires si, et seulement si, il existe un réel k
_>
tel que u° = kAB.
Autrement dit, si le systéme suivant admet une unique solution :

—-1=1k

—-1=1k

1= 0k
—1=1k -1=
—-1=1k < {-1=k
1=0k 1=0

Ce systéme n’a pas de solution donc les vecteurs 1@ et 7 ne sont pas
colinéaires. Par conséquent, 7 n’est pas un vecteur directeur de (AB).
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correction

a) Etudions si les vecteurs i et zﬁ sont colinéaires.
Les vecteurs AB et 7 sont colinéaires si, et seulement si, il existe un réel k
_>
tel que u° = kAB.
Autrement dit, si le systéme suivant admet une unique solution :

—-1=1k

—-1=1k

1= 0k
—1=1k -1=
—-1=1k < {-1=k
1=0k 1=0

Ce systéme n’a pas de solution donc les vecteurs 1@ et 7 ne sont pas
colinéaires. Par conséquent, 7 n’est pas un vecteur directeur de (AB).

réponse a) fausse
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correction

a)
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correction

a)

Deuxiéme méthode :
On étudie si les points A et B appartiennent a A.

Maths TS obligatoire QCM d'autoévaluation, exercice 86 page 295 [Eevsn ]



correction

a)
Deuxiéme méthode :
On étudie si les points A et B appartiennent a A.
A appartient a A si, et seulement si le systéme suivant, d'inconnue ¢, admet
une unique solution :

xA:1:2—t
ya=0=1—t
Zp=2=2+4t
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correction

a)
Deuxiéme méthode :
On étudie si les points A et B appartiennent a A.
A appartient a A si, et seulement si le systéme suivant, d'inconnue ¢, admet
une unique solution :

Xa=1=2—1t

ya=0=1—t

Zp=2=2+4t
1=2—-t t=
0=1—-t & t=1
2=2+t t=
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correction

a)
Deuxiéme méthode :
On étudie si les points A et B appartiennent a A.
A appartient a A si, et seulement si le systéme suivant, d'inconnue ¢, admet
une unique solution :

xA:1:2—t

ya=0=1—t

Zp=2=2+4t
1=2—-t t=1
0=1—-t & t=1
2=2+t t=20

Ce systéme n’a pas de solution donc A n’appartient pas a la droite A.
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correction

a)
Deuxiéme méthode :
On étudie si les points A et B appartiennent a A.
A appartient a A si, et seulement si le systéme suivant, d'inconnue ¢, admet
une unique solution :

Xa=1=2—1t

ya=0=1—t

Zp=2=2+4t
1=2—-t t=1
0=1—-t & t=1
2=2+t t=20

Ce systéme n’a pas de solution donc A n’appartient pas a la droite A.

réponse a) fausse
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correction

b) Soit P le plan de représentation paramétrique
x=5+t+4t
y=-2—t-2t' ,teRetf €R
z=—4-2t—6t
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correction

b) Soit P le plan de représentation paramétrique
x=5+t+4t
y=-2—t-2t' ,teRett/ €R
z=—4-2t—6t

On étudie si les points A, B et C appartiennent a P.
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correction

b) A appartient a P si, et seulement si le systéme suivant, d’inconnues t et t/,
admet une unique solution :

Xa=1=5+t+4t
ya=0=-2—-t-2¢
Zp=2=—4—-2t—6t
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correction

b) A appartient a P si, et seulement si le systéme suivant, d’inconnues t et t/,
admet une unique solution :

Xa=1=5+t+4t
ya=0=-2—-t-2¢
Zp=2=—4—-2t—6t

1=5+t+4 t=—4 —4f
0=-2—-t-2t & (0=-2—(—4—-4t)-2¢
2=—-4-2t—6t 6= —2(—4—4t") — 6t
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correction

b) A appartient a P si, et seulement si le systéme suivant, d’inconnues t et t/,
admet une unique solution :

Xa=1=5+t+4t
ya=0=-2—-t-2¢
Zp=2=—4—-2t—6t

1=5+1t+4f t=—4—4t
0=-2—t-2t/ ©0=-2—(—4—4t)-2¢
2=—4-2t—6t 6=—2(—4—4t') — 6t
t=0
St =-1
t=-1
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correction

b) A appartient a P si, et seulement si le systéme suivant, d’inconnues t et t/,
admet une unique solution :

xa=1=5+t+4t
ya=0=-2—-t-2¢
zp=2=—-4-2t—6t

1=5+t+4¢ t=—4— 4t
0=-—2—t—-2¢' ©0=-2—(—4—4t)—2F
2=—4—2t—6t 6= —2(—4—4t') — 6t
t=20
St =1
' =-1
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correction

b) B appartient & P si, et seulement si le systéme suivant, d’inconnues t et ',
admet une unique solution :

xp=2=5+t+4t
yp=1=-2—t-2¢
zg =2 = —4 -2t — 6t
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correction

b) B appartient & P si, et seulement si le systéme suivant, d’inconnues t et ',
admet une unique solution :

xp=2=5+t+4t
yp=1=-2—t-2¢
zg =2 = —4 -2t — 6t

2=5+4+1t+4¢ t=—-3—4f
1=-2—-t-2 &{3=—(-3—-4t)-2
2=—4-2t—6t 6=—2(—3—4t') -6t
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correction

b) B appartient & P si, et seulement si le systéme suivant, d’inconnues t et ',
admet une unique solution :

xp=2=5+t+4t
yp=1=-2—t-2¢
zg =2 = —4 -2t — 6t

2=5+¢t+4t t=—-3—4t
1=-—2-t-2¢ &{3=—(-3—4t)—2¢
2= —4-2t—6t 6=-2(—3—4t)—6t
t=-3
St =0
=0
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correction

b) B appartient & P si, et seulement si le systéme suivant, d’inconnues t et ',
admet une unique solution :

xp=2=>5+t+4t
yp=1=-2—t-2¢
zg=2=—4-2t—6t

2=5+¢t+4t t=—-3—4t
1=-—2-t-2¢ &{3=—(-3—4t)—2¢
2=—4—2t—6t 6=—2(—3—4t") — 6t
t=-3
St =0
=0

Ce systéme admet une solution unique donc B appartient au plan P.
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correction

b) C appartient & P si, et seulement si le systéme suivant, d'inconnues t et ¢/,
admet une unique solution :

xc=3=5+t+4t
yce=0=-2—¢t-2¢
zc=0=—4—-2t—6t
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correction

b) C appartient & P si, et seulement si le systéme suivant, d'inconnues t et ¢/,
admet une unique solution :

xc=3=5+t+4t
yce=0=-2—¢t-2¢
zc=0=—4—-2t—6t

3=5+t+4t t=—2—4¢
0=-2—-t-2¢/ & 0=-2—(-2—-4t)-2¢
0=—-4-2t—6t 0=—4—2(—2—4t') — 6t

Maths TS obligatoire QCM d'autoévaluation, exercice 86 page 295 [Eevsn ]



correction

b) C appartient & P si, et seulement si le systéme suivant, d'inconnues t et ¢/,
admet une unique solution :

Xxc=3=5+t+4t
Yyo=0=-2—t-2¢
zc=0=—4—-2t—6t

3=5+t+4t
0=-2—t-2¢ &
0=—-4-2t—6t

t=—2—4f
0=—2—(—2—4)—2¢
0=—4—2(—2—4t) — 6t

t=-2
S =0
=0
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correction

b) C appartient a P si, et seulement si le systéme suivant, d’inconnues t et t,
admet une unique solution :

Xc =3=5+1t+4t
yce=0=-2—¢t-2¢
ze=0=—-4-2t—6t

3=>5+t+4t t=—2—4t
0=-2—-t-2 & <0=-2—(-2—-4)-2¢
0=—-4-2t—6t 0=—-4-2(—2—-4t) -6
t= -2
St =0
=0

Ce systéme admet une solution unique donc C appartient au plan P.

Maths TS obligatoire
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correction

b) C appartient a P si, et seulement si le systéme suivant, d’inconnues t et t,
admet une unique solution :

Xc =3=5+1t+4t
yce=0=-2—¢t-2¢
ze=0=—-4-2t—6t

3=>5+t+4t t=—2—4t
0=-2—-t-2 & <0=-2—(-2—-4)-2¢
0=—-4-2t—6t 0=—-4-2(—2—-4t) -6
t= -2
St =0
=0

Ce systéme admet une solution unique donc C appartient au plan P.

réponse b) vraie
Maths TS obligatoire
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correction

c) Soit 2 le plan de représentation paramétrique

x=1+t+2¢
y=t ,teRett € R
z=2-2f
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correction

c) Soit 2 le plan de représentation paramétrique

x=1+t+2¢
y=t ,teRett € R
z=2-2f

Rappel

Dans un repére (O ;7,7,k) de I'espace, on considére la droite 2 passant par A(x4 ;Y ;z4) de vecteurs
!’

a «
directeurs il [ B | et | B’
v e

X =2x4+ta+ta
M(x;y;z) € & si et seulement si il existe deux réels et ' tels que : ¢ y = ya +tB+t'p’

z=12z4 +ty+ty
On dit que ce systéme d’équations est une représentation paramétrique du plan & passant par A et de
vecteurs directeurs 7 et T. )

Maths TS obligatoire QCM d’autoévaluation, exercice 86 page 295



correction

c) 2 passe donc par le point de coordonnées (1; 0; 2) soit le point A
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correction

c) 2 passe donc par le point de coordonnées (1; 0; 2) soit le point A

1 2
et est dirigé par les vecteurs | 1 | et [ O | soit z@ et R qui ne sont pas
0 -2

colinéaires et dirigent le plan (ABC)
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correction

c) 2 passe donc par le point de coordonnées (1; 0; 2) soit le point A

1 2
et est dirigé par les vecteurs | 1 | et [ O | soit z@ et R qui ne sont pas
0 -2

colinéaires et dirigent le plan (ABC)

réponse c) vraie
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